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Вступ
В даний час спостереження та визначення місця розташування повітряного судна в повітряному просторі здійснюються за допомогою первинних [1-4] однопозиційних [5-7], багатопозиційних [8, 9] та вторинних [10, 11] оглядових радіолокаторів, систем ADS тощо. Первинний оглядовий радіолокатор визначає місце розташування повітряного судна на основі прийому відбитих радіолокаційних сигналів. 
…………
Оцінка імовірності цілісності інформації систем залежного кооперативного 
спостереження

Визначені на борту повітряного судна координати, на основі вимірів глобальної навігаційної супутникової системи, характеризуються високою точністю [22-25]. Для користувача системи залежних систем спостереження важливо, щоб була можливість виявляти ситуації, коли помилки визначення координат повітряного судна, переданих в повідомленнях залежних систем спостереження, перевищують заздалегідь встановлений радіус утримання . Будемо вважати, що в цьому випадку подається сигнал тривоги.
Розрахунки чутливості вимірювання висоти, нормованої за швидкістю світла, наведені на рис. 1 а) та рис. 1 б). 
         
а)						б)
Рис. 1. Якість вимірювання висоти повітряного об’єкту




Будемо враховувати що  горизонтальні координати фактичного положення повітряного судна,  - координати, виміряні залежною системою спостереження повітряного простору. Помилки вимірювання є випадкові величини, що дорівнюють   i .



Якщо функція є спільною щільністю ймовірності помилок , то ймовірність того, що помилки не перевищують , можливо визначитися з наступного виразу

.					(1)


При цьому слід зазначити, що вираз (1) не може бути основою забезпечення цілісності вимірювань залежних радіолокаційних систем спостереження, так як для кожного конкретного виміряного положення повітряного судна  вона не дозволяє зробити висновок про те, що помилки залежних систем спостереження повітряного простору перевершили величину .
…………

Висновки
Отримані результати дозволяють зробити наступні висновки:
………….
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